
教育经历

•学业成绩: GPA 3.63/4.0，专业排名第8。

•核心课程: 控制系统、液压传动、工程材料、传热学、工程概率、机械设计、材料力学、固体力学、热力

学、电工电子学、六西格玛管理、C++编程等。

•技能储备: 熟练掌握UG、SolidWorks、CAD等设计工具，可独立完成3D建模与2D工程图输出。

2022.09 - 至今

实习经历

• 参与颅颌面（CMF）个性化颅骨板开发项目，负责定型模具热处理抗形变工艺优化模块。

• 开展OQ下限复现与多组对照实验，定位模具高温形变核心原因为热处理阶段材料软化，明确工艺优化方

向。

• 设计四因子三水平正交试验，结合极差分析与随机森林模型，筛选墙层数、填充密度为核心影响因子，压

缩70%优化参数空间。

• 采用BBD响应面法设计15组实验，拟合非线性二次多项式模型，输出模具打印最优参数组合，实现形变

量控制在0.02mm以内，达标率提升至98%。

• 参与CRCN关键设计变更工作，完成技术验证报告整理，协同质量、生产部门完成跨部门评审，推动实验

结论落地为标准化工艺方案。

• 独立操作蓝光扫描、万能试验机完成数据采集，用Python实现数据建模与统计验证，保障结论可重复、

可落地。

2025.01 - 2025.08

• 独立完成凸轮顶升移载设备的整体机械结构3D设计与配合，输出全套2D工程图纸，通过结构优化使设备

负载能力提升15%。

• 参与衍架式物流机器人项目开发，负责夹具模块的结构设计与调试，完成有限元仿真验证，确保夹具在5

0kg负载下形变量符合设计要求。

• 设计码垛时间计算程序，可根据货物规格自动输出最优码垛路径，使单托盘码垛效率提升20%，方案得

到公司技术部高度认可。

2024.05 - 2024.08
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项目经历

• 项目目标为开发医用步行外骨骼机器人，助力下肢运动障碍人群恢复行走能力，目前完成SRTP良好结

项。

• 参与步态识别神经网络的搭建与调试工作，完成1000+组步态数据的标注与清洗，训练得到的模型步态

识别准确率达92%。

• 负责运动状态预测模块的降噪算法优化，通过引入小波变换降噪方法，将传感器数据噪声降低30%，提升

了预测响应速度。

2023.09 - 2025.06

• 设计工具: 熟练使用UG、SolidWorks、AutoCAD完成机械结构设计、3D建模与工程图输出，掌握Ansys

有限元仿真方法。

• 数据分析: 熟练使用MATLAB、Python、Minitab完成实验设计、数据建模与统计分析，可独立构建机器学

习模型优化工艺参数。

• 专业能力: 掌握机械设计原理、材料热处理工艺、正交试验/响应面法等工艺优化方法，熟悉六西格玛质量

管理流程。

• 语言能力: 英语六级，具备全英文技术资料读写能力，可胜任国际化团队日常沟通。

相关技能

2024年 强生（苏州）研发部优秀实习生、2024年 “挑战杯”校级银奖（技术组长）、2023年 校级优秀学

生、院级优异生、乙等奖学金2次、丙等奖学金5次（专业前10%水平）、大学英语六级、大学英语四级证书、

美国数学建模大赛H奖、2024年 “实习之星”一等奖（第一名）、2025年“实习之星”一等奖（第一名）、

2025年 校级三号学生

荣誉证书

• 机械专业基础扎实，具备医疗器材、物流装备两个领域的研发实习经验，熟悉从需求分析、方案设计到实

验验证、工艺落地的全流程研发逻辑。

• 具备数据驱动的问题解决能力，可独立设计实验方案、完成数据采集与建模分析，已落地2项工艺优化成

果，具备较强的落地意识。

• 拥有跨部门协作经验，可适配多团队协同的研发场景，学习能力强，可在1周内快速掌握新领域技术要求并

参与实际工作。

• 能承受高强度研发工作节奏，具有较强的创新意识与责任感，过往参与项目均按期高质量交付，得到团队

一致认可。

自我评价

基于神经网络的人体步态识别与外骨骼运动状态预

测研究

技术组员


